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บทคัดยอ 

บทความนี้นําเสนอการศึกษาอินเวอรเตอร 5 ระดับชนิดไดโอดแคลมปดวยเทคนิคพีดับบลิวเอ็มแบบหลายแคเรียร 

(MCPWM) ระหวางพีดับบลิวเอ็มแบบสัญญาณแคเรียรซอนกัน (COPWM) และเทคนิคพีดับบลิวเอ็มแบบสัญญาณแคเรียร

เลื่อนระดับตรงกัน (IPDPWM) จําลองบนอินเวอรเตอรไดโอดแคลมป (DCI) ขณะจายโหลด R-L ซึ่งการจําลองจะดําเนินการ

จําลองและสรางแบบจําลองดวยโปรแกรม PSCAD/EMTDC ผลที่ไดนํามาคํานวณและแสดงคาฮารมอนิกสรวมของแรงดัน 

(THDv) และฮารมอนิกสรวมของกระแส (THDi) ของแรงดันดานออกระหวางสายและกระแสโหลด การศึกษาเปรียบเทียบ

เทคนิคพีดับบลิวเอ็มแบบหลายสัญญาณแคเรียร (MCPWM) สิ่งนี้แสดงถึงความเปนไปไดของการใชสองพารามิเตอรที่กําหนด

เปนแนวทางสําหรับการพัฒนาอินเวอรเตอรในการเลือกเทคนิคพีดับบลิวเอ็ม (PWM) ที่เหมาะสมสําหรับการใชงาน DCI 
 

คําสําคัญ : อินเวอรเตอร 5 ระดับ, พีดับบลิวเอ็มแบบหลายสัญญาณแคเรียร, พีดับบลิวเอ็มแบบเลื่อนระดับตรงกัน, พีดับบลิว- 

เอ็มแบบสัญญาณแคเรียรซอนกัน, ฮารมอนิกสรวมของแรงดัน, ฮารมอนิกสรวมของกระแส 
 

Abstract 

This paper presents a comparative study of five-level diode clamped inverter (DCI) based on multi-

carrier pulse width modulation (MCPWM), between carrier overlapping (COPWM) and in-phase disposition 

(IPDPWM) technique terminated by a R-L load. To examine the circuit’s performance, the well-known 

simulation software, i.e. PSCAD/EMTDC, is utilized. After exploring the number of results, IPDPWM method 

shows lower figures of the calculated total harmonic distortion for both line-line output voltage Total 
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harmonics distortion of voltage (THDv) and load current total harmonics distortion of current (THDi) 

compared to that of Multi-Carrier in Sinusoidal Pulse Width Modulation (MCPWM) technique. This implies 

the possibility of using two given parameters as a guide for inverter development in selecting the right pulse 

width modulation (PWM) technique for DCI applications. 
 

Keywords : Five-level inverter, Level-shifted multi-carrier, Carrier overlapping PWM, Total harmonics 

distortion of voltage, Total harmonics distortion of current. 

 

1. บทนํา 

 ปจจุบันเทคโนโลยีดานการประยุกตใชพลังงานสะอาดมี

แนวโนมเพิ่มมากขึ้นซึ่งอุปกรณอินเวอรเตอรมีบทบาทสําคัญ

ในการนํามาใชงานเพ่ือแปลงไฟฟากระแสตรงไปเปนไฟฟา

กระแสสลับ รูปที่ 1 อินเวอรเตอรที่นํามาใชโดยท่ัวไปจะเปน

อินเวอรเตอรแบบ 2 ระดับ ซึ่งมีคุณภาพของแรงดันดาน

ออกมีความเพ้ียนสูงเนื่องจากผลของแรงดัน dv/dt มีคาสูง 

สงผลใหความเพี้ยนของกระแสสูงตามไปดวย ปจจุ บัน

เทคโนโลยีอินเวอรเตอรหลายระดับมีการศึกษาสมรรถนะ

ดานการนํามาประยุกตใชกับอุปกรณขับกระแสสลับกําลังสูง

ในอุตสาหกรรมเพ่ือทําหนาที่แทนวงจรขับกระแสสลับแบบ 

2 ระดับ ดวยคุณสมบัติที่ดีหลายประการ ทําใหไดรับความ

สนใจศึกษาและวิจัยมีดวยกัน 3 ชนิด คือ อินเวอรเตอรชนิด

ไดโอดแคลมป (DCI) ชนิดอินเวอรเตอรคาดเคสมัลติเซล 

(CMI) หรือเอชบริดเซล (HBC) และชนิดอินเวอรเตอรฟลาย

อ้ิงคาปาซิเตอร (FCI) ซึ่ง Manasa S. [1] ไดทําการออกแบบ

และการจําลองอินเวอรเตอรชนิด CMI เปนการเปรียบเทียบ

ระหวางอินเวอรเตอร 5 ระดับ และ 7 ระดับดวยการจําลอง

ผลฮารมอนิกสรวมของแรงดัน (THDv) จะแปรผันตาม

จํานวนระดับของแรงดันทางดานออก ตอมา Anil D. 

Matkar [2] ทําการศึกษาเปรียบเทียบเทคนิค PWM สําหรบั

อินเวอรเตอรหลายระดับชนิด DCI เปนการจําลองโดย

โปรแกรมคอมพิวเตอร เทคนิคพีดับบลิวเอ็ม (PWM) ที่

นํ า มา ใช จํ าลองแบ ง เป นไซนพี ดับบลิว เ อ็ม  (SPWM) 

และสเปซ-เวกเตอรพีดับบลิวเอ็ม (SVPWM) เปรียบเทียบ

เทคนิคการควบคุมบนอินเวอรเตอร 5 ระดับ DCI  

 จากงานวิ จัยขางตนแสดงใหเ ห็นวาการศึกษาวิจัย

เก่ียวกับอินเวอรเตอรหลายระดับกันอยางตอเนื่อง และเนื่อง

ดวยอินเวอรเตอรประเภทดังกลาวมีจํานวนสวิตชกําลัง

จํ านวนมากทําใหความซับซอนในการควบคุมมีมาก        

ตามไปดวยเทคนิคพีดับบลิวเอ็มจึงถูกนํามาประยุกตจําลอง

รวมกับอินเวอรเตอรหลายระดับและศึกษาวิจัยกันอยาง

แพร ห ล าย โ ดย  S. Narendiran [3 ]  ไ ด ทํ า ก าร ศึ กษ า

อินเวอรเตอรหลายระดับโดยการนําเทคนิคพีดับบลิวเอ็ม

แบบหลายแคเรียร  (MCPWM) มาทําการ จําลองและ

เปรียบเทียบผลการศึกษาดวยเทคนิคการกําจัดเฟสท่ีตรงกัน

ขาม (POD) ทางเลือกเฟสการจัดการตรงขาม (APOD) และ

แคเรียรซอนกัน (CO) โดยทําการจําลองที่คามอดูเลตตางๆ 

ผลที่ไดทราบวาเทคนิค CO ใหผลของความเพ้ียนของแรงดัน

ต่ํากวาเทคนิคอ่ืนในชวงการมอดูเลตสูงเทานั้น 

 ในการวิจัยครั้งนี้มุงเนนการศึกษาเปรียบเทียบเทคนิคใน

กลุม MCPWM ระหวางพีดับบลิวเอ็มแบบสัญญาณแคเรียร

ซอนกัน (COPWM) และเทคนิคพีดับบลิวเอ็มแบบสัญญาณ

แคเรียรเลื่อนระดับตรงกัน (IPDPWM) สําหรับอินเวอรเตอร

ชนิด DCI ดวยโปรแกรมจําลองทางไฟฟา โดยผลการจําลอง

เพื่อเปรียบเทียบความเพ้ียนของแรงดันและกระแสดานออก

ที่คามอดูเลตตางๆ 

 

 
 

รูปที่ 1 ไดอะแกรมการทํางานโดยรวม 

 

2. โครงสรางของไดโอดแคลมปอนิเวอรเตอร 

โครงสรางของอินเวอรเตอรหลายระดับไดโอดแคลมป

หรือเรียกวา นิวทรัลพอยทอินเวอรเตอร แสดงดังรูปที่ 2 ซึ่ง

จะมีสวนประกอบหลักดวยกัน 2 สวน คือ ตัวเก็บประจุ 

ไดโอด และอุปกรณสวิตชกําลัง โดยตัวเก็บประจุวงนอกสุด
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เรียกวา คอมมอนดีซีลิ้งเปนตัวสะสมพลังงาน ซึ่งตัวเก็บ

ประจุจะประกอบดวยกัน 4 ตัว หรือ 4 ระดับแรงดัน โดย

แรงดันที่ไดในแตละระดับทางดานออกจะเกิดจากเลือก

รูปแบบการสวิตชโดยกําหนดทิศทางการไหลของกระแสดวย

ไดโอดแคลมป ซึ่งแรงดันที่ตกครอมตัวเก็บประจุแตละตัว 

คือ 1E เชนกัน 
 

 
 

รูปที ่2 อินเวอรเตอร 5 ระดับ ชนิดไดโอดแคลมป 1 กิ่ง 
 

ผลรวมของแรงดันที่ตกครอมที่ตัวเก็บประจุแตละตัวที่

ตออนุกรมกันตามสถานะการสวิตชนั้น ซึ่งแรงดันที่ตกครอม       

ตัวเก็บประจุฟลายอ้ิงในแตละตัว คือ 1E โดยอินเวอรเตอรท่ี

ศึกษาในบทความนี้เปนอินเวอรเตอรประเภท 5 ระดับ (m = 

5) สามารถคํานวณไดจากสมการ (1) – (3) 

 

  ( 1) 2SW m    (1) 

 

  ( 1)C m   (2) 

 

  1
2

SW
m    (3) 

 

เมื่อ  SW  คือ จํานวนสวิตชกําลัง, Each 

     C  คือ จํานวนตัวเก็บประจุที่ใช, Each 

     m  คือ ระดับแรงดนั, Level 

หากตองการเลือกระดับแรงดันเทากับดีซีลิ้ง จะตอง

เลือกการขับเกตสวิตชกําลัง S1 ถึง S4 รวมทั้งหมด 4 ตัว 

(ดาน High) หากตองการแรงดันทางดานออกจะไดเทากับ 1 

ใน 4 ของแรงดัน    ดีซีลิ้ง จะตองเลือกการขับเกตสวิตช

กําลัง S4 เพียงตัวเดียวเทานั้น ซึ่งอินเวอรเตอรชนิดนี้มี

ขอจํากัดในการจัดเรียงสัญญาณแคเรียรหรือรูปแบบการ

สวิตชกําลังเฉลี่ยทําไดยาก เน่ืองจากรูปแบบการสวิตชไม

ยืดหยุนจึงทําใหสงผลตอการรักษาระดับแรงดันที่ตัวเก็บ

ประจุดวย 

 

3. เทคนิคพีดับบลิวเอ็ม 

 เทคนิคพีดับบลิวเอ็มสําหรับอินเวอรเตอรหลายระดับนั้น

สามารถทําได  โดยอาศัย พ้ืนฐานการสรางสัญญาณพี

ดับบลิวเอ็มของวงจรขับแบบ 2 ระดับ เพียงแตจะเพ่ิม

จํานวนของแคเรียรขึ้นตามจํานวนของสวิตชกําลัง สําหรับใน

อินเวอรเตอร 5 ระดับ จะใชสวิตชกําลังจํานวน 4 ตัว จึงใช

สัญญาณแคเรียรจํานวน 4 แคเรียร ในการมอดูเลตเพ่ือสราง

สัญญาณเกตในรูปที่ 3 ซึ่งเปนตัวอยางการสรางสัญญาณเกต

สํ าหรับ เทคนิค  COPWM ท่ี ใช ในการศึกษาสามารถ

คํานวณหาไดจากสมการท่ี (4) – (6)  

จากขางตนความถ่ีการสวิตชของอินเวอรเตอรสงผล

โดยตรงตอปริมาณฮารมอนิกสในแรงดันดานออกของ

อินเวอรเตอรโดยจะเกิดขึ้นรอบๆ mf  ซึ่งหากจํานวน ฮารมอ

นิกสอันดับยิ่งมากความเพ้ียนของแรงดันก็จะยิ่งต่ํารวมไปถึง

ดานความเพ้ียนกระแสก็จะต่ําตามดวย 

 

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, ,( 1)sw inv sw devf m f      (6) 

 

เมื่อ  
mf   คือ ความถ่ีของสัญญาณมูลฐาน, Hz 

crf   คือ ความถ่ีของสัญญาณแคเรียร, Hz 

,sw devf  คือ ความถี่ของอุปกรณสวติชกําลัง, Hz 

,sw invf  คือ ความถ่ีการสวิตชของอินเวอรเตอร, Hz 

fm   คือ อัตราสวนความถี่การมอดูเลต ( fcr/fm ) 
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am   คือ คาการมอดูเลตสัญญาณ 

m   คือ ระดับแรงดัน, Level 


mV   คือ แรงดันยอดคลื่นสัญญาณมูลฐาน, V 


crV   คือ แรงดันยอดคลื่นสัญญาณแคเรียร, V 

 

 
 

รูปท่ี 3 ตัวอยางเทคนิค COPWM 

 

4. การจําลองและผลการจําลอง 

แบบจําลองทางไฟฟาท่ีใชในการจําลองเปรียบเทียบ

สมรรถนะการทํางานอินเวอรเตอรชนิด DCI แสดงดังรูปที่ 4 

โดยทําการศึกษาเปรียบเทคนิคระหวาง COPWM และ 

IPDPWM ซึ่งไดกําหนดเงื่อนไขการทํางานของระบบดังแสดง

ในตารางท่ี 1 

ตารางที่ 1 กําหนดการทํางานของอินเวอรเตอร 

พารามิเตอร ปริมาณ 

 

แรงดันดีซีลิ้ง 

ความถ่ีของสัญญาณดานออก 

อัตราสวนความถีแ่คเรียรตอมูลฐาน 

ความถ่ีสัญญาณแคเรียร 

การมอดูเลต 

ตัวเก็บประจุ 

โหลดตัวตานทานตอเฟส 

โหลดตัวเหนี่ยวนําตอเฟส 

ตัวประกอบกําลัง 

 

400 V 

50 Hz 

60 

3 kHz 

1.0 

4,700  F 

40  

0.0955 mH 

0.8 lagging 

 
 

 

 

 

 
 

รูปที ่4 แบบจําลองทางไฟฟาของอินเวอรเตอร 5 ระดับ ชนิดไดโอดแคลมป 3 เฟส
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รูปที่ 5 ผลการจําลองอินเวอรเตอรดวยเทคนิค COPWM 
 

 
 

รูปที่ 6 ผลการจําลองอินเวอรเตอรดวยเทคนิค IPDPWM 

 
 

รูปที่ 7 สรุปผล THDv ที่มอดเูลตคาตาง ๆ 
 

 
 

รูปที่ 8 สรุปผล THDi ที่มอดเูลตคาตาง ๆ 

 
 

 

THDv=20.67% 
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รูปที่ 9 แบบจําลองทางไฟฟาของอินเวอรเตอร 5 ระดับ ชนิดไดโอดแคลมป 3 เฟส
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4.1 ผลการจําลองดานคณุภาพแรงดันดานโหลด 

 เมื่อนําผลการจําลองทางดานออกของอินเวอรเตอร มา

ทําการคํานวณโดยพิจารณาฮารมอนิกสถึงอันดับที่ 100th 

รูปท่ี 5 ผลการจําลองดวยเทคนิค COPWM และรูปท่ี 6 ผล

การจําลองดวยเทคนิค IPDPWM จากผลการจําลองที่ไดของ

อินเวอรเตอรชนิด DCI ซึ่งผลท่ีจากท้ัง 2 เทคนิคใหผล

คลายกันมากมีความเพี้ยนดานออกของแรงดันต่ําสุด

โดยประมาณ 20% หรือใกลเคียงสัญญาณไซนมาก เมื่อนํา

ผลการจําลองในทุกคามอดู-เลตตัง้แต 0.1 ถึง 1.0 นํามาสรปุ

รวมพล็อตกราฟเปรียบเทียบกัน ดังแสดงในรูปที่ 7 จะเห็น

ได ว า เทคนิค IPDPWM ยั งคงเป น เทคนิคที่ดีที่ สุ ดสืบ

เน่ืองจากผลการวจิัยกอนหนา [4-6] 

 

4.2 ผลการจําลองดานคณุภาพกระแสดานโหลด 

กรณีผลการจําลองดานความเพ้ียนกระแสดานโหลดของ

อินเวอรเตอรที่นําเสนอ ดวยคุณสมบัติของแรงดานออกของ   

อินเวอรเตอรมี dv/dt ต่ําสงผลดีตอระบบเนื่องดวยโหลดที่

ทําการจําลองนั้นกําหนดใหเปนโหลดประเภท RL ทําให

ความเพี้ยนกระแสดานโหลดต่ําตลอดชวงการมอดูเลตในทุก

ชวง ดังแสดงในรูปที่ 8 ซึ่งการจําลองวงจรทางไฟฟาของ

อินเวอรเตอร 5 ระดับ ชนิดไดโอดแคลมป แสดงในรูปที่ 9 

ดวยเทคนิคสัญญาณพีดับ- บลวิเอ็มที่นําเสนอ 

 

5. สรุป 

จากผลการจําลองในแงของคณุภาพของแรงดันดานออก

พบวาอินเวอรเตอรให THDv ต่ําสุดโดยประมาณ 20% โดย

ใหผลดีใกล เคียงกันตลอดชวงการมอดู เลต และดวย

คุณสมบัติของอินเวอรเตอรตามที่นําเสนอในบทความขางตน 

แรงดันดานออกมีความใกลเคียงสัญญาณมูลฐาน แรงดันท่ี

ถูกสรางข้ึนจึงมีความผิดเพ้ียนนอย ดานกระแสดานออกจึงมี

ความผิดเพ้ียนนอยมากตามดวย โดยเฉลี่ยในชวงคามอดูเลต

สูงมีคา THDi นอยกวา 2.00% และเนื่องดวย dv/dt ต่ํา ทํา

ใหแรงดันตกครอมที่สวิตชกําลังแตละตัวมีคาต่ํา เปนผลมา

จากการนําสวิตชกําลังหลายตัวมาตออนุกรมกันสงผลให

กําลังงานสูญเสียที่เกิดข้ึนกับสวิตชกําลังลดต่ําลง จึงสงผลให

ประหยัดพลั งงานมากขึ้ น โดย ท่ีอินเวอร เตอรยั งคง

ประสิทธภิาพในขณะทํางานไวได 
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